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Die magnetische Kraft, mit welcher ein Relais an-
zieht, mul wihrend des gesamten Ankerweges immer
groBer sein als die wirksamen Federkriifte, welche den
Anker in seiner Rubelage halten wollen. Da die
magnetische Zugkraft mit kleiner werdendem Pol-
abstand angenihert quadratisch ansteigt, ist sie in
der Nullstellung des Ankers im Verhilinis zu der ihr
entgegenwirkenden Federkraft klein, wibrend sie am
Ende des Ankerweges die Federkraft erheblich tiber-
wiegt, unter der Voraussetzung, daf die Feder-
charakteristik linear verlduft. Die Ansprechleistung
der Relais liegt also bei Verwendung von Federn mit
linearer Charakteristik verhilinjsmiBig sebr hoch.

Sie 8Bt sich wesentlich herabsetzen, wenn man die
Federcharakteristik dem quadratischen Verlauf der
Magnetkraft-Weg-Kennlinie des Relais anpaBt. Zu
diesem Zweck wird erfindungsgemil durch vom Anker
betitigte Mittel die Federcharakteristik proportional
der Auslenkung des Ankers aus seiner Nullstellung,
z B. durch Verkirzen der wirksamen Federlinge,
im Sinne der Anpassung der Federcharakteristik an
die Magnetkraft-Weg-Kennlinie des Ankers verindert.
Eine selbsttitig mit wachsendem Ankerausschlag
eintretende Verkleinerung der wirksamen Federlinge
148t sich beispielsweise dadurch erzielen, daBl eine
geschweifte, z. B, kreisformig gekriimmte Biegefeder
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verwendet wird, die sich mit threm einen Ende orts-
fest abstiitzt und an einer mit dem Anker verbundenen,
vorzugsweise eébenen Fliche abrollt.

Ein Ausfiihrungsbeispiel dieser -Art ist in Fig. r
der Zeichnung in- Verbindung mit einem polarisierten
Relais schematisch angegeben. . _

Dic Wicklung W des Relais ist auf einem Weich-
eisenkern K angeordnet, an den beiderseitiy die
Joche J, und J, mit den Polschuhen @y und @, an-
gesetst sind. Letztere ragen in die A itte eines
doppel-T-férmigen Ankers, der um eine senkrecht
zur Zeichenebene verlanfende Achse 4 durch bekannte
und weiter nicht dargestellte Mittel schwenkbar ge-
Tagert ist und aus einem in Richtung der eingezeich-~
neten Pleile danermagnetisierten Anker 4 mit den
daran angesetzten Polschuhen 4, tnd 4, besteht.
Der Polschoh 4, trigt einen plattenférmigen An-
satz A,, an welchem die unteren Enden der Fesselungs-
federn ¥, und F, befestigt sind: Diese Federn sind
in_passender Weise, z. B. kreisformig, mach auBen
gebogen und stiitzen sich mit ibren Enden an orts-
festen Gegenlagern G, und G, ab. Um den Anker in
der dargestellten Nullage mit einer bestimmten Feder-
vorspannung genau und leicht justieren zu kénnen,
empfiehlt es sich, die Gegenlager feinfiihlig verstellbar
zu machen, so wie dies in Fig. 1 fiir das Gegenlager &
angegeben ist. Diese Stellvorrichtung besteht aus
einer rechteckig gebogenen Schlaufe aus bandfrmigem
Federstahl. Das eine Ende dieses Federbandes liegt
mit schiefer Ebene anf der Kante des anderen Endes
auf und kapn mittels einer die Schlaufe durch-
dringenden Stiftschraube st mehr oder minder weit
nach unten verstellt werden, wodurch das auf die
Feder F, driickende Ende der Schiaufe entsprechend
nach rechts aufgeweitet und die Federvorspannung
mehr oder minder erhsht wird. Eine entsprechende

Justiermoglichkeit ist auch fiir das GegenlagerG, |

vorzusehem.

Die Federn F, und F, sind nur mit jhrem unteren
Ende an der Platte 4, befestigt und so gebogen, daBsie
sich im spannungslosen Zustand von der Befestigungs-
stelle aus von der Platte 4, kreisférmig wegkriimmen.
Beim Ausfiihrungsbeispiel sind die Federn F; und F,
von den Gegenlagern Gy und G, her jedoch so-stark
vorgespannt, dal ihre unferen Enden bis zu den
Punkten x gegen die Seitenflichen der Platten 4, an-

liegen, In dieser Nullstellung ist die aus beiden Federn

auf dem Anker resultierende Kraft Null,

Wird oun das Relais durch Gleichstrom so erregt, |

daB sich im Polschuh @, ein Nordpol und im Pol-
schoh @, ein Siidpol ausbildet, so wird der Anker 4
im Uhrzeigersinne ansgelenkt, wobei die magnetische
Verstellkraft P, mit abnehmenden Lauftspalten etwa

quadratisch anwichst. In Fig. xa ist die Verstell-
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| kraft P, in Abhlingigkeit von der Auslenkung f des
" Ankers angegeben. Mit wachsendem Ausschlag des

Ankers 4 bzw. der daran befestigten Platte 4, nimumt
die wirksame Liinge der Feder Fy immer mehr ab,
bis sie bei Erreichen der gestrichelt angedeuteten
Endlage des Ankers nur mehr die Linge besitzf, um
welche die Feder F, die Linge der Platte 4, fiber-

steigt.. .

Die Feder F, hat sich hingegen vollkommen ent-
spannt. Die Resuliicrende P, aus beiden Feder-
kraften ist in Fig. ra ebenfalls in Abh#ngigkeit von
dem Ankerausschlag f eingetragen. Durch ent-
sprechende Formgebung der Fedem F; und F, und
geeignete Lingenabmessung ist ¢s obme Schwierig-
keiten erziclbar, daB die gestrichelt angedeutete

| Federcharakteristik die Form der Magnetkraft-Weg-

Kennlinie P, annimmt. Die Kurven verlaufen spiegel-
hildlich, weil die Federkraft und die magnetische An-

| ziehungskraft einender entgegenwirken. Dabei muB
die Abstimmung so getroffen sein, daB die magnetische -

Kraft P, die Federkraft P, stets etwas iiberwicgt,
dergestalt, daB sich fiir die resultierende Stellkraft SK
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des Ankers der durch die strichpunktierfe Linie in

Pig. 1a angegebene lineare Verlauf ergibt.

Bei Erregung der Relaisspule ¥ durch einen Gleich-
strom. umgekehrter Richtung wird der Polschuh,
zum Nordpol und entsprechend der Polschuh @, zum
Stidpol, so daB der Anker entgegen dem Ubrzeiger-
sinne ausgelenkt wird und dabei die Feder F, stirker
vorgespannt und die Feder F, mehr und mehr ent-
spannt wird. ) )

PATENTANSPRUCHE:

1. Elektromagnetisches Relais init federge-
fesseltem Anker, gekennzeighnet duich vom Anker
betitigte Mittel zu einer propoftional seiner Aus-
lenkung ans der Nullstellung erfolgenden Anderung
der Federcharakteristik, z B. Verkirzung der
wirksamen Federlinge, im Sinne der Ampassung
der Federcharakteristik an die Magnetkraft-Weg-
Kennlinie des Ankers. ' '

2. Relais nach Anspruch 1, gekennzeichmet

. durch eine geschweifte, z.B. kreisformig ge-

kriimmte, sich mit jhrem einen Ende ortsfest ab-
stiitzende und an einer mit dem Anker verbun-
denen, vorzugsweise ebenen Fliche abrollende
Biegefeder.

3. Relais nach Anspruch z, dadurch gekemn-
zeichnet, daB der Anker eines gepolten Relais
mittels zweier gekriimmter Biegefedern an seine
Mittellage gefesselt ist, wobei diese Federn beider-
seits einer mit dem Anker verbundenen ebenen
Platte liegend an ihrem Grunde mit dieser Platte
fest verbunden sind.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen
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